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EXPERT « Verfahrachse fir verschiedene Robotertypen (ABB, KUKA, Fanuc, COMAU,

Takten & Positionieren. - - i
Sl Kawasaki, Yaskawa, etc.) & diverser Sonderanwendungen (Drehtische,

Spannrahmen Werkzeuge)

Anwendungen

* Einsatz als verbindende Fordertechnik
« Bestiickung unterschiedlicher Verfahrvorrichtungen

* Prozessachse fir bahngesteuerte Arbeitsgange
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EXPERT . Lange Segmentbauweise, frei wahlbar bis 30.000 mm
Takten & Positionieren.

» Geschwindigkeit 1,5m/s - 2,5m/s
Technische Daten * Beschleunigung 1,5 m/s? - 4,0 m/s?
« Transportlast 1.500 kg - 4.000 kg

(Roboter, Schweil3zange, Handling Gerat)

* Wiederholgenauigkeit + 0,02 mm
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EXPERT « Mehrere Querrippen sorgen fiir die erforderliche Stabilitét
Takten & Positionieren.

» Feineinstellung der Ebenheit mittels Justierschrauben
Der Grundrahmen « Geschliffene und gehértete Filhrungsleisten fiir hohe

Prozessgenauigkeit
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EXPERT

Takten & Positionieren.  Schragverzahnung fur mehr Laufruhe und héhere Kraftibertragung
: : « Gehartete Flanken fur hohe Lebensdauer

Antrieb Ritzel-

Zahnstangensystem « Spielarme Ausfiihrung als Option wahlbar

* Manuelles und automatisches Schmiersystem maglich
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EXPERT

IRLSEE & RSO, « Anbindung fiir Schwei3roboter und andere Anwendungen

* Integriertes, spielarmes Getriebe

Der Laufwagen

« Schmierung der Ritzel/Zahnstange durch automatisiertes
Schmiersystem

« Flache Bauhthe (FB / OK Laufwagen nur 440 mm)

* Rollentrager

» Einstellbarkeit mittels
Exzenter Stellschrauben

» 4-fache Ausfihrung far
stabile, wiederholgenaue
Fahrbewegung
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EXPERT

Takten & Positionieren.

Sonstige Features - Lieferung des Antriebmotors nach Kundenvorgabe
* Rundumschutz vor Schweil3spritzer

« Optional mit Kabelschlepp

« Begehbar

* Mit Schottplatte
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EXPERT

Takten & Positionieren.

Sonstige Features
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EXPERT

Takten & Positionieren.

Siebte Achse mit
Drehstation
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EXPERT

Takten & Positionieren.

Detail - Drehstation

Schritt 1 — Roboter fahrt aus der Schritt 2 — Drehtisch schwenkt Schritt 3 — Roboter fahrt auf die
Achse 1 auf dem Drehtisch der Roboter bis maximal 90° Achse 2.
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EXPERT

Takten & Positionieren.

Siebte Achse mit
Drehstation
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EXPERT

Takten & Positionieren.

Siebte Achse mit
Drehstation
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EXPERT

Takten & Positionieren.

Siebte Achse mit
Drehstation
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EXPERT

Takten & Positionieren.

Ubersicht

Siebte Achse fur Roboteranwendungen

Uber den gesamten Fahrweg frei positionierbar
Modular erweiterbar

Verschiedene Motorentypen mdglich
Automatische Schmierung

Abgedeckte Zahnstange

Abstreifer auf der Laufflache

Einfach zu wechselnde Fluhrungsrolle
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EXPERT

Takten & Positionieren.

Um fast alle Kundenanforderungen abzudecken, wurde unsere Produktpalette

Die Baureihen
der Siebten Achse

mit den GrofRen EFA 1 bis 4 erweitert.

Typ Als 7. Achse Empfehlung Als Linearwagen
Robotergewicht* Traglast* Werkzeuggewicht*

EFA 1 1.000 kg 100 kg 2.000 kg

EFA 2 2.000 kg 300 kg 4.000 kg

EFA 2.5 2.500 kg 400 kg 5.000 kg

EFA 3 4.500 kg 700 kg 6.000 kg

EFA 4 > 5.000 kg 1.000 kg > 7.000 kg
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https://www.expert-tuenkers.de/publish/binarydata/Produkte/2_transporttechnik/esa/20220622_datenblatt_efa_2.pdf
https://www.expert-tuenkers.de/publish/binarydata/Produkte/2_transporttechnik/esa/20220707_datenblatt_efa_3.pdf

EXPERT

Takten & Positionieren.

Kennen Sie
unsere Anlagen
der Fordertechnik?

Hub-Senk-Forderer

https://www.youtube.com/watch?v=BhrtRsA3-Ow

Querforderer & Ringpuffer

https://www.youtube.com/watch?v=ysaWoWKtUEY

Drehtisch flexibel

https://www.youtube.com/watch?v=mft1s-4I3aw
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EXPERT

Takten & Positionieren.
Karosseriebau fur Elektrofahrzeug bei TOGG in Bursa / Turkei (Grof3projekt Gber 27 Stk.)

Anwendung

e R

%}\ o
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Lackierzelle im Kawasaki Robotics EMA Showroom in Neuss




EXPERT

Takten & Positionieren.

Anwendung

Karosseriebau Daimler S-Klasse / BR 223 in Sindelfingen

<
b
3
-
-
=
-
-
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Fertigung bei EXPERT-TUNKERS in Lorsch

EXPERT

Takten & Positionieren.

Anwendung

A

1/
-
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EXPERT

Takten & Positionieren.

Referenzen

Kunde Projekt

Daimler Sindelfingen S-Klasse / BR223
Hirotec USA G6X, 7X

Jiangsu Hesheng New Energy Auto Parts HOO1

Shanghai Tongzhou Auto Parts NEO

Beijing Foton Daimler Automotive Co., Ltd. S1

Beijing Foton Daimler Automotive Co., Ltd. M4

GM Kamtec USA BEV3-Doors
NIMAK Vollmann / Elterlein
Kawasaki Showroom

ROBO Turkei TOGG EV

© EXPERT-TUNKERS® GMBH
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) Last
EXPERT | e
Roboter Bezeichnung Range Elgenl_ast Versorgungslast Nutzlast Summe Grosse
Tak-ten & pos'tlomeren Robot Type Net weight Supply load Payload Sum Recorgir:snded
- mm kg kg kg kg
- : ABB IRB 6700-150/3.20 3200 1300 50 150 1500 2
U b e r S I C h t E F A Z u ABB IRB 6700-155 2850 1300 50 155 1505 2
ABB IRB 6700-175 3050 1300 50 175 1525 2
R O b O t e rty p ABB IRB 6700-200 2600 1300 50 200 1550 2
ABB IRB 6700-205 2800 1300 50 205 1555 2
ABB IRB 6700-235 2650 1300 50 235 1585 2
ABB IRB 6700-245 3000 1300 50 245 1595 2
ABB IRB 6700-300 2700 1300 50 300 1650 2
ABB IRB 6650S-90/3,9 3900 2275 50 90 2415 25
ABB IRB 66505 -125/3,5 3500 2250 50 125 2425 25
ABB IRB 66505 -200/3,0 3000 2250 50 200 2500 25
ABB IRB6600 2550 1525 50 175 1750 2
ABB IRB6600 2550 1555 50 225 1830 2
ABB IRB6600 2800 1605 50 175 1830 2
ABB IRB6650 3200 1655 50 125 1830 2
ABB IRB6650 2750 1580 50 200 1830 2
ABB IRB6650S 3500 2125 50 125 2300 25
ABB IRB6650S 3000 2050 50 200 2300 25
ABB IRB6600ID 2550 1695 50 185 1930 2
ABB IRBE650ID 2750 1710 50 170 1930 2
ABB IRB 7600-400/2,55 2550 2400 50 400 2850 3
ABB IRB 7600-340/2,80 2800 2425 50 340 2815 3
ABB IRB 7600-325/3,10 3100 2440 50 325 2815 3
ABB IRB 7600-150/3,50 3500 2450 50 150 2650 3
ABB IRB 4400-60/1,96 1960 1040 50 60 1150 1
ABB IRB 4400L-10/2,53 2530 1040 50 10 1100 1
COMAU NJ4170-2,5 2500 1100 50 170 1320 2
COMAU NJ4170-29 2900 1290 25 170 1485 2

(*z.b. Kabelmanagement/
Kabeln/
Pneumatik)
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EXPERT

Takten & Positionieren.

Ubersicht EFA zu
Robotertyp

(*z.b. Kabelmanagement/
Kabeln/
Pneumatik)

Last

. Reichweite ] Traglast/ Empfohlene
Roboter Bezeichnung Range Elgenllast Versorgungslast Nutzlast Summe Grosse
Robot Type Net weight Supply load Payload Sum Recor;ir;:nded
mm kg kg kg kg

COMAU NJ4175-2,2 2200 1080 50 175 1305 1
COMAU NJ4 220 - 2,4 2400 1260 25 220 1505 2
COMAU NJ4220-27 2700 1290 25 220 1535 2
COMAU NJ4 220 - 3,0 3000 2005 25 220 2250 3
COMAU NJ4 270 -2,7 2700 1975 25 270 2270 2
COMAU NJ130 - 2,6 2600 50 50 ?
COMAU NJ130 -2,0 2000 50 50 ?
COMAU NJ 165 -3,0 3000 50 50 ?
COMAU NJ 220-2,7 2700 50 50 ?
FANUC M-410iC/110 2403 1030 30 110 1170 1
FANUC M-410iC/185 3143 1600 30 185 1815 2
FANUC M-410iC/315 3143 1600 20 315 1935 2,5
FANUC M-410iC/500 3143 2410 30 500 2940 3
FANUC M-710iC/50 2050 560 50 610 1
FANUC M-710iC/50H 2003 540 50 590 1
FANUC M-710iC/50S 1359 545 50 595 1
FANUC M-710iC/50E 2050 560 50 610 1
FANUC M-710iC/45M 2606 570 45 615 1
FANUC M-710iC/70 2050 560 70 630 1
FANUC M 900iA/600L 2832 2800 25 600 3425 3
FANUC M 900iA/400L 3625 3150 25 400 3575 3
FANUC M 900ib/700 2832 2800 25 700 3525 3
FANUC M 900ib/400L 3704 3150 25 400 3575 3
FANUC M 900ib/280 2655 1700 50 280 2030 2,5
FANUC M 900ib/360 2655 1540 50 360 1950 25
FANUC M 900ib/280L 3103 1600 50 280 1930 2,5
FANUC M 900ib/330L 3203 1780 50 330 2160 2,5
FANUC R2000iC/125L 3100 1090 50 125 1265 2
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- Last
EXPERT - T | = s
e | eegs | e | Egerlet | Vegorgngohst | i | Sne || St
Takten & Positionieren . " : iad - sie
; mm kg kg kg kg
- FANUC R2000iC/165F 2655 1115 50 165 1330 2
U b e r S | C h t E F A Z u FANUC R2000iC/210F 2655 1090 50 210 1350 2
FANUC R2000iC/240F 2555 1090 50 240 1380 2
b FANUC R2000iC/270F 2655 1320 50 270 1640 2
R O O t e rty p FANUC R2000iC/100P 3540 1470 50 100 1620 2
FANUC R2000iC/165R 3005 1370 50 165 1585 2
FANUC R2000iC/210WE 2450 1180 50 210 1440 2
FANUC R2000iC/220U 2518 50 220 270 2
FANUC R2000iC/210L 3060 1350 50 210 1610 2
FANUC R2000iC/210R 3095 1370 50 210 1630 2
FANUC R2000iC/270R 3005 1590 50 270 1910 2
FANUC R2000iD/165FH 2605 50 165 215 2
FANUC R2000iD/210FH 2605 50 210 260 2
FANUC M20iA R30ia 1813 250 0 20 270 1
KAWASAKI BT200LFE52 3430 1100 50 200 1350 2
KAWASAKI BX130XFE52 2991 970 50 130 1150 1
KAWASAKI BX200LFE52 2597 930 50 200 1180 1
KAWASAKI BX200XFE52 3412 1450 50 200 1700 2
KAWASAKI BX300LFE52 2812 1460 50 300 1810 2
KAWASAKI MX350LFES4* 3018 2800 50 350 3200 2
KAWASAKI MX500NEE54* 2540 2750 50 500 3300 3
KAWASAKI RSO7L 930 36 0 7 43 1
KAWASAK RS10L 1925 230 0 10 240 1
KAWASAKI RS15X 3150 545 0 15 560 1
KAWASAKI KJ155 1545 195 10 8 213 2
KAWASAKI KJ125 1299 190 10 8 208 2
KAWASAKI KJ264 2640 540 25 15 580 2
KAWASAKI KI194 1940 530 25 15 570 2

(*z.b. Kabelmanagement/
Kabeln/
Pneumatik)
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EXPERT

Takten & Positionieren.

Ubersicht EFA zu
Robotertyp

(*z.b. Kabelmanagement/
Kabeln/
Pneumatik)

Last

. Reichweite ] Traglast/ Empfohlene
Roboter Bezeichnung Range Elgenllast Versorgungslast Nutzlast Summe Grosse
Robot Type Net weight Supply load Payload Sum Recor;ir;:nded
mm kg kg kg kg

KUKA KR 30 L16-2 0 665 35 16 716 1
KUKA KR30 0 665 35 30 730 1
KUKA KR 60 L30-3 0 665 35 30 730 1
KUKA KR 60 L45-3 0 665 35 45 745 1
KUKA KR60-30 0 665 35 60 760 1
KUKA KUKA KR70 R2100 2100 536 35 70 641 1
KUKA KR120 2100 963 30 120 1113 1
KUKA KR180 2100 988 30 180 1198 1
KUKA KR210 3100 1154 50 210 1414 2
KUKA KR240 2900 1145 50 240 1435 2
KUKA KR 120 R3900K ultra 3900 1221 50 120 1391 2
KUKA KR 150 R3700K ultra 3700 1215 50 150 1415 2
KUKA KR 180 R3500K ultra 3500 1201 50 180 1431 2
KUKA KR 210 R3300 K ultra 3300 1214 50 210 1474 2
KUKA KR 240 R3100 K ultra 3100 1198 50 240 1488 2
KUKA KR 270 R2900 K ultra 2900 1189 50 270 1509 2
KUKA KR270 2700 1129 50 270 1449 2
KUKA KR270 ULTRA K 3100 1129 50 270 1449 2
KUKA KR270 ULTRA 2K 3100 1129 50 270 1449 2
KUKA KR300 2500 1120 50 300 1470 2
KUKA KR340 R3330 Fortec 3330 2421 50 340 2811 25
KUKA KR360 R2830 Fortec 2830 2385 50 360 2795 25
KUKA KR420 R3080 Fortec 3080 2415 50 420 2885 25
KUKA KR420 R3330 Fortec 3300 2686 50 420 3156 25
KUKA KR 500 R2830 Fortec 2830 2385 50 500 2935 3
KUKA KR 600 R2830 2826 2650 129 600 3379 3
KUKA KR 600 R2830 F 2826 2650 129 600 3379 3
KUKA KR 510 R3080 3076 2680 125 510 3315 3
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® Last
EXPE RT . Reichweite ) Traglast/ Empf_(_)hlene
o Roboter Bezeichnung Range Elgenlgst Versorgungslast Nutzlast Summe Grosse
Takten & Positionieren. Robot Type Net weight Supply load Payload Sum Recor;mended
] . mm kg kg kg kg 1ze
U b ersic h t E FA ZU KUKA KR 510 R3080 F 3076 2680 125 510 3315 3
R o) b 0 t e rty p KUKA KR 420 R3330 3326 2686 95 420 3201 2,5
KUKA KR 420 R3330 F 3326 2686 95 420 3201 2,5
KUKA KR 1000 950 titan 3829 4690 50 900 5640 4
KUKA KR 1000 1300 titan 3430 4740 50 1300 6090 4
YASKAWA GP250 2710 1345 50 250 1645 2
YASKAWA SP210 GP225 2702 1080 30 225 1335 2
YASKAWA GP235 2710 1345 50 235 1630 2
YASKAWA GP280 2446 1300 50 280 1630 2
YASKAWA GP215 2912 1340 50 215 1605 2
YASKAWA GP160 3143 1760 50 160 1970 2
YASKAWA GP180 2702 1020 50 160 1230 2
YASKAWA GP165R 3143 1760 50 165 1975 2
YASKAWA GP400R 2702 3560 25 400 3985 3

Irrtimer vorbehalten, Technische Anderungen vorbehalten. Liste wird aktualisiert.

(*z.b. Kabelmanagement/
Kabeln/
Pneumatik)

© EXPERT-TUNKERS® GMBH



Wir danken fur lhre
Aufmerksamkeit.

Kontakt:
Eduard Hermann

EXPERT-TUNKERS GmbH
Seehofstr. 56-58
64653 Lorsch

Telefon +49 (0) 6251 / 592-345

E-Mail ehermann@expert-tuenkers.de
Internet www.expert-tuenkers.de
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