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Allgemeine Merkmale

EXPERT Getriebe
Antriebsmotor

Drehzeit

Genauigkeit

Fz max.

max. zulassiges Kippmoment
max. zulassiges statisches
tangentiales Drehmoment
Hohlwelle Durchmesser
Anzahl Geometrieaufnahmen
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EEW125
DRC-Spiroplangetriebemotor
90°~1,6s 270°~ 3,8 s
+/- 0.025 mm auf R = 140 mm
7500 N

3450 Nm

2700 Nm im Stillstand

55 mm
2-4
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Anbauvariante Getriebemotor ,Klemmkasten® in 90°Schritten drehbar

Anbauvariante

Standard Variante L Variante R
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visuelle Nullstellungsanzeige fir jede Position,

Referen Zi erun g un d wenn Stift in ,12 Uhr” Stellung

Positionsanzeige

Nonius zur Referenzierung
in 30°Position Abtrieb
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Installationskonzept

Einspeisung
STO
400VAC 24VDC Sicher Halt

Movifit
FDC-SNI

Kabel
SNI Leistungskabel SNI Leistungskabel 4x2,5mm?2 mit 2 Stecker M23, 24VDC, STO

Achse Achse Achse Achse

- alle Gerateanschlisse steckbar

- bis zu 8 EGV125 mit einem Movifit FDC-SNI steuerbar

- nur 1 Leitung fur Leistung, Steuerung, STO notwendig

- Installation erfolgt in Linienstruktur von einem DRC-Motor zum nachsten

- bis 100m Leitungslange zwischen Movifit und letztem DRC-Motor mdglich
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Achse
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Antriebskomponenten

MTC11A000-503-R9600-00/MTA11A-503-S843-M16-00
Movifit-FDC komplett

HybridPLUS-ABOX mit Rundstecker M23 Leistung + 24V-Hilfssignal (STO geeignet)

Installationsbus SNI, 8x M12 fir 1/Os

Wartungsschalter und Leitungsschutz 15A

Feldbus Profinet/ Ethernet, M12 Stecker

M12-Stecker, 24VDC-Eingang Hilfssignal (STO-geeignet)
Ausgangsstrom 15A

WHF47 DRC1-005-SNI-A-ACR/BY1C/IV/IBW1

Spiroplangetriebemotor DRC-SNI

Leistung 0,55kW, 2,65 Nm

Antriebsdrehzahl 2000 1/min

Ubersetzung 25,62

Absolutwertgeber ACR

IN/OUT Steckverbinder 2xM23 Leistung + 24V-Hilfssignal (STO geeignet)

DRC/MOVIGEAR SNIDSC Hybridkabel (4x2,5+(2x0,75)+(2x0,24))mm?2
DRC/Movigear SNI/DSC Hybridkabel (4x2,5+(2x0,75)+/2x0,24))mm2
Leistung + Kommunikation + 24V-Hilfssignal (STO geeignet)

2xM23 Rundstecker 12 pol., geschirmt, schleppfahig, vorkonfektioniert
Lange 7,0m
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Movifit Sicher Dt SPS

FDC-SNI

N

Steuerungsskonzept

Profinet
|| |I' _________ |
Achse Achse Achse Achse - Achse
1 2 3 4 8

Die SPS steuert jeden Motor einzeln mittels binarer Sollwertvorgabe Uber Profinet. Die Prozef3daten sind identisch mit der VW-
Standardapplikation AMAQ08O01. Bis zu 8 Antriebe an einem Movifit FDC-SNI sind mdglich.

Integrierte Sicherheitsfunktion STO (Sicher abgeschaltetes Moment gemal EN 61800-5-2) SIL 3 gemafl EN 61800-5-2:2007,
PL e gemaly EN ISO 13849-1:2008 durch Abschaltung des STO-Eingangs. Antriebe sind einzeln oder in Gruppe abschaltbar.
Aus der Sicherheitssteuerung ist der Antrieb mittels SS1(c) (Sicherer Stopp 1, Funktionsvariante ¢ gemaf EN 61800-5-2)
durch zeitverzdgerter Abschaltung tber eine Bremsrampe geregelt zu stoppen.
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»USER Applikation‘ mit
binare Sollwertvorgabe
nach AMA0801

Movifit Controller DRC-Motor

B
N

Im Movifit-FDC steuert ein USER Applikationsmodul den Datenaustausch mit der SPS und die Ansteuerung der Motoren.

Die Schnittstelle zur SPS ist identisch mit der Standardapplikation AMA080L1. In der SPS kdnnen somit die gleichen
Standardbausteine benutzt werden. Die Applikation bendtigt, wie der Movipro, 2 Worte fur Controller Status/Steuerung und
DI/DO sowie jeweils 6 PD-Worten pro Achse.

—p
5PS MOVIPRO™
e
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4.54 Betriebsart "Bindre Sollwertvorgabe™

Prozess-Aus- Die f Tabelle t ibt die Pra von der SPS zum Umrich- m?;‘ﬁg?ms' m{“he”fziffddbu; mﬂ Ed:l;am ":--uur-lm faten vom Umrichter zur SPS bei
gangsdaten (6 FD)  ter bei Ansteuarung (ber Feldbus mit & Prozessdatenwortan. 9 )
| Wort Bit  Funktion L LI
. PE1 Statuswort 0 Anirieb synchron™ | Anineb dreht
PAT  Sleverwort 0 Reglersperrs | 0 = Freigabe ¢ : ) 5
Freigabe 1= Reglerspere "  FU batrisbsbereit
n n 1 Freigaba/  0=Schnelistopp 2 IPOSreferenziert (= Antrieb referenzier)
U S E R A I k t (11 SchellstopD 1= Freigabe E in Postion (Zislposition erreicht)?)
9y pp I a |On 2 Freigabe/ 0= Halt |4 |Bmmen peloist
| Stopp 1= Freigabe 5  Umrichter FehlerWarnung
3 Reserviert & Endschalter rechts
rozessdaten Belegung D e e e
| ung TRUE: 100 ms/Digit 8-15 Gode fur Status/Warnung/Fehlar des FU®
5 | Reserviert PE2 Istposition (High-Weeg) 0 -15  [Anwendereinhelt]
6 Resel PE3 Istposition (Low-Word) — 0-15  [Anwendereinheif]
7 Ei-/ Schieich-  FALSE: Schisichgeng PE4 | Einzelbitposition 10-15 | Istposition (Tabellenposition 01 — 18)*
gang TRUE: Eilgang Weiche Bauteilthernahme (Tabellenpasition 18}
8 Starl | PES | Einzetbinocken 0-15 MNeckenpesition 01 - 15
9 Tippen positiv PEG Iststrom 0-15  Istatrom [%e ly]
0 Tippen negativ
1 Madus 2° 000 = Tipphatriah
12 Modus2! 001 = Referanzierbelrieb

010 = Positionierbetrieb mit WBU (weiche Bauteilibernahme)
011 = Synchronbetriet
100 = Resenvert
101 = Teachbelrien
10 = Postienierbetriet mit WBU In positive Richtung
| 111 = Positionierbetrieh mit WBD pesitive Richtung
14 Synchronaffset
15 Sobware-End- 0 =SWES akiviert
schaller aus 1= SWES deaktiviert

PAZ  Emnzelbitpositionen 0-15  Ziejposilion (Tabellenposition 01 — 15)
Weiche Bauteiliibemahme (Tabellenposition 16)

13 Modus 22

PA3 Posil igh-Waord) 015 [

PAd Posltionsoffset [Low-Weord) 015 [Anwenderainheif]
PAS  Reserviert 0-7  Reserviert

PAE  Synchronaffsst 0-15  [Anwendsrainhei]

Als Betriebsart ist die ,bindre Sollwertvorgabe® fest eingestellt. Die PA und PE Belegung entspricht der AMAO801.

Im Steuerwort PA1 kann der Modus Tippbetrieb, Referenzierbetrieb und Positionierbetrieb aktiviert werden. Die WBU, Synchron -und
Teachbetrieb sind nicht aktivierbar. Im PAL sind die Bits fir Rampenskalierung und Synchronoffset ohne Funktion, alle anderen Bits
haben die Funktionalitdt entsprechend AMAO801. Die Anwahl der Position erfolgt tiber die binare Einzelbitanwahl im PA2, PA3 —PA6
sind ohne Funktion.

Die 6 PE Worte entsprechen der AMA0801, PE5 (Einzelbitnocken) ist nicht aktiv.
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Inbetriebnahme
DRC-Motor

Das folgende Bild zeigt die DIP-Schalter S1 und S2:

9007201622737931
DIP-Schalter S1 Die folgende Tabelle zeigt die Funktionalitat der DIP-Schalter S1:
DIP-Schalter 1
1 | 2 | 3 | 4
Binarkodierung SNI-Goriite-Adresso
Bt  mr2' et w2
ON | 1 | 1 | 1 | 1
OFF 0 0 | 0 0
DIP-Schalter S2 Die folgende Tabelle zeigt die F ionalitat der DIP- S2:
1 | 2 o 4
Bit2° I Bit2' N Einginge
ON 1 1 Vorortbetrieb res.
OFF 0 0 Sensoren res
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DIP-Schalter S1
SNI-Adresse des DRC-Motors einstellen.

Uber diese DIP-Schalter stellen Sie die SNI-Adressen der DRC-Antriebseinheiten ein.
Damit kénnen Sie Adressen im Bereich von 0 bis 9 einstellen. Andere Einstellungen sind
nicht zuldssig.
SNI-Adresse [0 [ 1] [ [
511 o= X
512 | =1 -
5103 | =1 =

[N LI T
-.)(

X s
1IoX ® oW

]
> 1 x| e
[ S-SR ]
[ A R |

DIP-Schalter S2
Die DIP-Schalter S2/1 und S2/2 auf “ON*
stellen Betriebsmodus ,VARIABEL" einstellen.

Einstellung Betriecbsmodus

Uber diesen DIP-Schalter stellen Sie den Betriebsmodus der DRC-Antriebseinheit ein.
Dieser bestimmt wie das Gerat gesteuert wird.

Bei Einsatz von MOVIFIT®-SNI muss der Betriebsmodus auf "SMI-SEWOS", bei Ver-
wendung von MOVIFIT®-FDG-SNI auf "VARIABEL" eingestalit werden.

Mode | SNI.SEWOS Reserviert Raserviert | VARIABEL |
sz [ - _ X _ - [ X

522 - - X X

¥ o= 0OM

- = OFF

Ry 0
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Inbetriebnahme
Movifit-FDC SNI

Das folgende Bild zeigt die Positionen der DIP-Schalter $11 — 13 in der EBOX:
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DIP-Schalter S11 .

Die DIP-Schalter $11/1 — S11/& der EBOX werden werkseilig eingestellt.
Die Einstellung der DIP-Schalter 511/1 — 311/8 dlrfen Sie nicht &ndern!

DIP-Schalter S12
Die DIP-Schalter S12/1 und S12/2 auf “ON” stellen.

Die folgende Tabelle zeigt die Funktionalitat der DIP-Schalter S12:

DIP-Schalter 512
1 2
IP-Adresszuwelsung Ethermnet-Protokoll
ON DHCP / PROFINET IO

Gespeicherte IP-Parameter

OFF ' Default-Werte | EtherNetP oder Modbus/TCP |

DIP-Schalter S13 .

Die DIP-Schalter S13/1 = 513/8 der EBOX werden werkseitig eingestellt.
Die Einstellung der DIP-Schalter 513/1 — 513/8 dirfen Sie nicht &ndern!

11
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Inbetriebnahme
SEW-Motionstudio

Projekt

SEV
Beabeten Netmwerk Ansicht  Pluge  Einstelngen Fenster  bife

De-0 /@ ®E O ¢+t X Bsan
Prje Nz

@68
sl e b
& @ o

Die Inbetriebnahme des Antriebssystems erfolgt Giber den
Applikation Configurator vom Movifit-FDC.

B

3

]

O

_[MDVIGEAR;'DRC SNI ~ || aME1000 B E[
[
In der Konfiguration sind 2 PW fiir den Controller und

Die USER Applikation AME1000 mit 6 PW flr jeden
angeschlossenen Motor einzustellen.

[ Sed |
vouseaRpRC s ~|avEo <] &
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Inbetriebnahme
SEW-Motionstudio

| B ET Die Inbetriebnahme des DRC-Motors erfolgt Gber die

Achskonfiguration.

Die Einstellungen in der Achskonfiguration erfolgen nach Vorgabe von EXPERT.
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Inbetriebnahme
SEW-Motionstudio

Achstyp Linear einstellen

Achstyp
Positionierbetrieb
Quelle Istposition
Gleichlauf
Drehrichtungsumkehr
Bremsenfunktion

© EXPERT-TUNKERS® GMBH | 2024

Drehrichtung
festlegen

14
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Inbetriebnahme
SEW-Motionstudio

Getriebedaten eingeben

Skalierungskomponenten

XX

Weg
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65536 Ik G 2562/100 41
I | 1 | ﬁ‘ 0,039 @:9 0,010 35,129
Umdr. Umdr. Umdr.
skalierung Weq
° 3497984 Ink
1875 0.19
[7] Skealie manuell
MOVIDRIVE® Systemeinheiten
Position ’xi
Dynamikparameter ’17

15
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Inbetriebnahme
SEW-Motionstudio

Begrenzungen definieren

Zen

Systemgren

| [@.47]
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Inbetriebnahme
SEW-Motionstudio

Die Verfahrbereichsbegrenzung durch
Software-Endschalter links/rechts ist
individuell moglich

Die Hardware-Endschalter kdnnen
zusatzlich aktiviert oder deaktiviert werden.

Uberwachunaen
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Referenzfahrttyp 8
Offset auf 45° eingestellt

Inbetriebnahme
SEW-Motionstudio Referenzfahrtyp Referenzpunk setzen ohne Freigabe (Typ 8) .

Referenzieren auf Nullimpuls
Referenz-Offset as0.000 [0.1°]
Suchgeschwindigkeit (Referenzgeschw. 1) [1/min]
Freifahrgeschwindigkeit (Referenzgeschw. 2) o__so.ooo [1/min]

=
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Verfahrparameter einstellen

Inbetriebnahme

SEW-Motionstudio o o)
50 |trpm]
s00 [tms] 9
b
1500 |[rem]
L 750 |[rpen]
L 500 ws] @

Verfahrparamete
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Inbetriebnahme
SEW-Motionstudio

Binare Positionen einstellen

rung

Slalelall=

Binare Po

o [imk
300 [k
18040 |[I'll
2700 [1mik
1000 Ink
1100 |Inik
1200 [mk
1300 [k
1400 [k
1500 |1k
1800 |1k
1700 Tnk
1600 Tnk
1500 [k
450 [k
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Wir danken fir lhre
Aufmerksamkeit.

Kontakt:

EXPERT-TUNKERS GmbH
Seehofstr. 56-58
64653 Lorsch

Telefon +49 (0) 6251 / 592-0

E-Mail sales@expert-tuenkers.de
Internet www.expert-tuenkers.de
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